
igus® robolink® D robot direct drive joints

Motor
… for flange dimension
max voltage [VDC]

nominal voltage [VDC]

nominal current [A]

holding torque [Nm]

detent torque [Nm]

step angle [°]

resistance / phase [Ω]

inductance / phase [mH]

moment of inertia / rotor [kg/cm²]

max. shaft load axial [N]

max. shaft load radial [N]

… motor characteristic MOT-AN-S-060-001-028-…

MOT-AN-S-060-001-028-L-C-AAAC
28 (NEMA11) 
60

24 - 48

1,0

0,12

0,004

1,8 ±5 %

2,30 ±10 %

1,80 ±20 %

0,018

7

20

… for building low-cost robotics

RL-SC-17-N11-00-28-020KA
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Schrittmotoren MOT-AN-S . . .

Kennlinien                                         
Flanschmaß 28 (NEMA11)                                           Flanschmaß 42 (NEMA17)                  
MOT-AN-S-060-001-028-... MOT-AN-S-060-005-042-...

Flanschmaß 56 (NEMA23) Flanschmaß 60 (NEMA23XL)
MOT-AN-S-060-020-056-… MOT-AN-S-060-035-060-…

Flanschmaß 86 (NEMA34)
MOT-AN-S-060-059-086-…

- - - - - 24VDC ––––––– 48 VDC Die Kennlinien wurden im Viertelschrittmodus ermittelt.

0,0

0,3

0,5

0,8

1,0

1,3

1,5

1,8

10 100 1.000 10.000n[1/min]

M
[N

m
]

0,0

0,5

1,0

1,5

2,0

2,5

3,0

3,5

10 100 1.000 10.000n[1/min]

M
[N

m
]

0,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

10 100 1.000 10.000n[1/min]

M
[N

m
]

0,00

0,02

0,04

0,06

0,08

0,10

0,12

0,14

10 100 1.000 10.000n[1/min]

M
[N

m
]

0,0

0,1

0,2

0,3

0,4

0,5

0,6

10 100 1.000 10.000n[1/min]

[N
m

]

6 / 9 www.igus.de MOT-AN-S_DE_201504#1

… encoder motor
operating voltage [VDC]

impulse / turn [1/min]

zero impulse / index

line-driver

signal sequence CW 

(motor rotation clockwise)

5

500

yes

RS422 protocol



... weight [kg]
Stranded wire

... operating data
ambient temperature [°C]

max temperature rise [°C]

insulation class

humidity (not condensing) [%]

protection class engine case

CE

0,20

-10 … +50

80

B

85

IP40

EMV guideline
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Steckerbelegung Motor
for flange dimension 28 

(NEMA11)

Schrittmotoren MOT-AN-S . . .

Steckerbelegung Motoren
Flanschmaß 28(NEMA11) Flanschmaß 42,56,60(NEMA17,23,23XL)

Motor bipolar Motor bipolar Motorleitung 
JST XHP-4 Litzen M12 5-polig Litzen M12 5-polig
PIN Signal Phase Farbe PIN Signal Phase Farbe Farbe
1 A weiß 1 A/ braun braun
2 A/ braun 2 A weis weis
3 B blau 3 B blau blau
4 B/ schwarz 4 B/ schwarz schwarz

5 PE - grün/gelb
Gehäuse Schirmung - -

Steckerbelegung Motor
Flanschmaß 86(NEMA34)

Motor bipolar Motorleitung 
M17 7-polig M17 7-polig
PIN Signal Phase Nummer
1 A/ 1
2 A 2
3 B 3
4 B/ 4
5 Bremse 24V 5
6 Bremse 0V 6
7 PE grün/gelb
Gehäuse Schirmung Schirmung

Steckerbelegung Bremse/Initiator
Flanschmaß 42,56,60(NEMA17,23,23XL) Flanschmaß 86(NEMA34)

Bremse Bremsenleitung Initiator Initiatorleitung
M8 3-polig M8 3-polig M8 3-polig M8 3-polig
PIN Signal Farbe PIN Signal Farbe
1 Bremse (24V) braun 1 VDC braun
3 0V blau 3 0V blau
4 - schwarz 4 Schaltsignal schwarz

1

2

1

2

1

2

14
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Motor bipolar

JST XHP-4 Stranded wire
pin signal phase color

1 A
1

white

2 A/ brown

3 B
2

blue

4 B/ black

igus® robolink® D robot direct drive joints
… for building low-cost robotics

Pin assignmen encoder
Flange dimension 28

(NEMA11)

Encoder Encoder cable

JST / SM10B-GHS-TB JST / GHR-10V-S
pin signal color

1 shield shield

2 A white

3 A/ brown

4 B green

5 B/ yellow

6 N/ grey

7 N pink

8 GND blue

9 5V DC red

10 shield shield

Schrittmotoren MOT-AN-S . . .

Steckerbelegung Encoder
Flanschmaß 28(NEMA11) Flanschmaß 42,56,60(NEMA17,23,23XL)

Encoderbuchse Encoderstecker Encoder Encoderleitung
JST / GHR-10V-S M12 8-polig M12 8-polig

PIN Signal Farbe PIN Signal Farbe
1 Schirmung - 1 A weis
2 A - 2 A/ braun
3 A/ - 3 B grün
4 B/ - 4 B/ gelb
5 B - 5 0V grau
6 N/ - 6 N/ rosa
7 N - 7 N blau
8 GND - 8 5V DC rot
9 5V DC - Gehäuse Schirmung Schirmung
10 Schirmung -

Steckerbelegung Encoder
Flanschmaß 86(NEMA34)

Encoder Encoderleitung
M17 12-polig M17 12-polig
PIN Signal Farbe
1 A braun
2 A/ grün
3 B blau
4 B/ violett
5 0V weiß 0,5□
6 N/ grau
7 N rosa
8 5V DC braun 0,5□
9 - -
10 - -
11 - -
12 - -
Gehäuse Schirmung Schirmung

JST / SM10B-GHS-TB

1 10
1

10
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Schrittmotoren MOT-AN-S . . .
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0-RL-S-17-N11-NM-28-020K0Robot joint 
... Properties
● Main components: wave generator, flexible inner ring, outer ring

● Lightweight, compact and lubricant free

2      

- 1 -         
07.2016                                               

Technisch Daten / technical data 

robolink®-S 
 

Direct drive joints 

Igus GmbH 
Spicher Straße 1a – 51147 Köln 
Tel: +49-(0)2203 / 9649-409 
eMail: mraak@igus.de 

 

  
 
 

Eigenschaften Properties 
 Hauptkomponenten: igus PRT-01 / -02, Wellgenerator, flexibler Innenring, Außenring 

main components: igus PRT-01 /-02, wave generator, flexible inner ring, outer ring  
 Selbsthemmender Antrieb – auch bei Stromausfall bleibt der Drehteller in Position 

Self-locking gear –slewing table  stays fixed in case of power breakdown 
 Leicht, kompakt und schmierfrei  Lightweight, compact and lubricant free 

 
 

Technische Daten Standard Version Technical data standard version 
 

 RL-S-17-N17-NM-
28-020K0 

RL-S-20-N23-NM-
38-02000 

RL-S-30-N23-NM-
38-02000 

Gewicht / weight 80 g 270 g ca. 380 g 
Untersetzung / transmission 28:1 38:1 38:1 
Wirkungsgrad / efficiency factor1 >0,2 >0,2 >0,2 
Bruchmoment am Abtrieb  (statisch) /  
fracture torque at the output (static) 26 Nm 70 Nm >70 Nm 

 
 
Technische Daten mit Schrittmotor Technical data with stepper motor 
 
 RL-S-17-N11-00-28-

020K0 
 

RL-S-17-N17-00-28-020K0 RL-S-20-N23-00-38-02000 RL-S-30-N23-00-38-
02000 

Motortyp / motor type Stepper motor 
NEMA11  

Stepper motor 
NEMA17  

Stepper motor 
NEMA23 

Stepper motor 
NEMA23 

Gewicht / weight 350 g 530 g 1410 g 1520 g 
Max. rad. Drehmoment 
(kurz) /  
max .rad.  torque (short 
time) 

NA NA NA > 10 Nm 

Max. rad. Drehmoment 
(Dauer) /  
max. rad. torque 
(permanent) 

ca. 0,5 – 0,75 Nm 
 ca. 1 Nm ca. 3 Nm ca. 5 Nm 

Max. Geschwindigkeit (bei 
max. Last) / 
max. speed (at max. load) 

6 rpm 6 rpm 6 rpm ca. 9 rpm 

                                                      
1 Prototypenmaterialien wurden für diese Messung nicht geschmiert / Prototyping materials were not lubricated for this test 

Vorläufig / 
preliminary 
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igus® robolink® D robot direct drive joints
… for building low-cost robotics

RL-SC-17-N11-00-28-020KAJoint construction kit 
… robot joint with stepper motor
motor type

weight

max. rad. Torque (short time)

max. rad. Torque (permanent)

max. speed (at max. load)

Stepper motor NEMA11

500 g

1 Nm

ca. 0,5 – 0,75 Nm

6 rpm

RL-S-17-IK-001

… technical data standard version
weight

transmission

efficiency factor

max. input/ output torque

fracture torque (output)

Ini kit (Option)
igus® art. No.

connection

switching output

switching function

power input

rated op. current

80 g

28 : 1

> 0,2

0,075 / 1 Nm

26 Nm

INI-AB-I-025-A-AA

M8x1

PNP

NO

10 … 30 V DC

100 mA

3

Dimensions [mm]
RL-SC-17-N11

A  M_F D_F D_a D_i

190,75 M4 55 45 30

igus® GmbH Spicher Str. 1a 51147 Cologne

Tel.: +49 2203 9649 0 Fax:  +49 2203 9649 222

info@igus.eu www.igus.eu   

Issue: 10.2016

Contact: 

Martin Raak

Productmanager robolink®

Tel: +49 2203 9649 409

Fax +49 2203 9698 409

mraak@igus.de


